
精準抓取 安全夾持 



夾持技術
CLAMPING TECHNOLOGY

利用壓縮空氣作為動力夾取或抓取工件的執行裝置，可以替代人手進行抓取工作，用於不同形狀、尺寸、重量和材

質的物品，抓取力與抓取行程的完美結合，提高生產過程的穩定性。

型号命名规则
示例：LT-PG2-125A-CFM-HT-DP    LT-PG3-100B-OFM-HT-PP

领航 TG:T型齿气动夹爪

PG:多齿型气动夹爪

40-380 CFM：闭合力保持

OFM：张开力保持

手指数量

2：两指

3：三指 

A款单指行程大

B款夹持力大 HT：耐高温

技术亮点

● 更稳定

● 更精确

● 更长的使用寿命

多齿导轨与梯形结构完美结合，满足承载更大的力矩和弯矩。

特有的镀层工艺，保障千万次研磨后精度近乎无损。

独特的自润滑设计，更长久的免维护使用周期。

PAGE…04

多傳感器感應位
靈活感知開合

骨架結構強化
更大的載荷承受能力

多齒截面設計
確保可靠夾持

自潤滑設計，更
長的免維護使用週期

400
+ 超過400種

功能拓展組合

夾持技術
強力機械夾爪裝置

End-Of-Arm Tooling
Committed to becoming the best robot end-effector supplier

LT   -   PG   2   -   125   A   -   CFM   -  HT - DP

DP：防尘

PP：三指推料板

备注:三指夹爪，DP与PP不能同时使用。



选配组件

OPTIONAL COMPONENT

磁性开关传感器（选配）Magnetic switch (Optional)

接近开关传感器（选配）Proximity Sensor (Optional)

备注：上述表格中的传感器数量均为单根，每套夹爪需配备两根同型号的传感器；更多传感器型号，请向本公司咨询。

可选磁开类型 温度要求 其他要求 型号 参数 建议使用型号

NPN型

5~70℃

/ LH-Z0500-3N（新） 直头22.8mm，线长5m，直接出线式

80及以上型号

/ LH-Z0050-M8-3N（新） 直头22.8mm，线长0.5m，M8-3针插头

/ LH-F0500-3N   弯头10mm，线长5m，直接出线式

40、50、64

/ LH-F0050-M8-3N  弯头10mm，线长0.5m，M8-3针插头

5~130℃ / LH-JZ0500-3N   
直头线长5m，直接出线式，感应部0-150℃，

放大部0-60℃
/

PNP型

5~70℃

80及以上型号

/ LH-Z0500-3P（新） 直头22.8mm，线长5m，直接出线式

/ LH-Z0050-M8-3P （新）  直头22.8mm，线长0.5m，M8-3针插头

/ LH-F0500-3P   弯头10mm，线长5m，直接出线式

40、50、64

/ LH-F0050-M8-3P   弯头10mm，线长0.5m，M8-3针插头

5~130℃ / LH-JZ0500-3P   
直头，线长5m，直接出线式，3线，

感应部0-150℃，放大部0-60℃
/

领航·机器人末端   

致力于成为全球最优秀的机器人末端装备提供商
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JAW QUICK CHANGE DEVICE

手指快速更換裝置

快速換指設計：

無需工具實現手指及時更換，提升作業靈活性與效率，減少停機時間。

廣泛兼容與高效操作：

緊湊優化的結構設計，適配多種通用型機械手，提升整體生產效率與兼容性。

高精度夾持定位：

採用精密夾持機制，確保每一次操作都能達到高度準確的定位，保障作業穩定性。

超強耐用材料構造：

選用超高強度鋼與高強度鋁合金材質，顯著提升耐用性與使用壽命，降低維護成本，適應高強度工作環境。

可选类型 型号 参数 使用型号

NPN型

LH-SBD200-D041.5N 传感器直径φ4，感应距离1.5mm,感应部长27mm，线长200cm,出线式

64、80、100

LH-SQ050-D041.5N-M8 传感器直径φ4，感应距离1.5mm,感应部长27mm，线长50cm，M8-3针插头

LH-SBD200-D6.502N 传感器直径φ6.5，感应距离2mm,感应部长31mm，线长200cm，出线式
125、160、200

240、300、380
LH-SQ050-D6.502N-M8 传感器直径φ6.5，感应距离2mm,感应部长45mm，线长50cm，M8-3针插头

LH-SBD200-D041.5P 传感器直径φ4，感应距离1.5mm,感应部长27mm，线长200cm,出线式

64、80、100

PNP型

LH-SQ050-D041.5P-M8 传感器直径φ4，感应距离1.5mm,感应部长27mm，线长50cm，M8-3针插头

LH-SBD200-D6.502P 传感器直径φ6.5，感应距离2mm,感应部长31mm，线长200cm，出线式
125、160、200

240、300、380
LH-SQ050-D6.502P-M8 传感器直径φ6.5，感应距离2mm,感应部长45mm，线长50cm，M8-3针插头

备注：由于不同厂商及不同型号传感器设计的区别或外部磁场的干扰，在实际使用过程中，磁开可能会凸出夹爪安装面。
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LT-JQC-50SK系列

手指快換裝置 LT-JQC-50SKB LT-JQC-50SKB-P

訂貨號

鎖緊方式

重量（kg）（不含定位銷）

最大允許扭矩載荷（N.m）

最大允許力（Fx/N）

最低/最高環境溫度（℃）

F23010041

手動按壓

0.03

13

345

5/130

F23010036

板手擰動

0.025

13

345

5/130

手指定位銷 LT-JQC-50SKA

訂貨號

重量（kg）（每套2個）

材質

最低/最高環境溫度（℃）

F23010037

0.005

42CrMo

5/130

說明: 手指快換裝置的使用數量根據機械手的數量及類型確定，手指定位銷的使用數量根據機械手的手指數量確定。

LT-JQC-64SK系列

手指快換裝置 LT-JQC-64SKB LT-JQC-64SKB-P

F23010044

手動按壓

0.045

28

505

5/130

F23010043

板手擰動

0.04

28

505

5/130

手指定位銷 LT-JQC-64SKA

F23010042

0.011

42CrMo

5/130

說明: 手指快換裝置的使用數量根據機械手的數量及類型確定，手指定位銷的使用數量根據機械手的手指數量確定。

LT-JQC-80SK系列

手指快換裝置 LT-JQC-80SKB LT-JQC-80SKB-P

F23010046

手动按压

0.07

62

1070

5/130

F23010035

扳手拧动

0.08

62

1070

5/130

手指定位銷 LT-JQC-80SKA

F23010034

0.022

42CrMo

5/130

LT-JQC-100SK系列

手指快换装置 LT-JQC-100SKB LT-JQC-100SKB-P

订货号

锁紧方式

重量（kg）（不含定位销）

最大允许扭矩载荷（N.m）

最大允许力（Fx/N）

最低/最高环境温度（℃）

F23010040

手动按压

0.13

104

1950

5/130

F23010031

扳手拧动

0.13

104

1950

5/130

手指定位销 LT-JQC-100SKA

订货号

重量（kg）（每套2个）

材质

最低/最高环境温度（℃）

F23010030

0.05

42CrMo

5/130

说明：手指快换装置的使用数量根据机械手的数量及类型确定，手指定位销的使用数量根据机械手的手指数量确定。

LT-JQC-125SK系列

手指快换装置 LT-JQC-125SKB LT-JQC-125SKB-P

订货号

锁紧方式

重量（kg）（不含定位销）

最大允许扭矩载荷（N.m）

最大允许力（Fx/N）

最低/最高环境温度（℃）

F23010045

手动按压

0.21

220

2810

5/130

F23010033

扳手拧动

0.22

220

2810

5/130

手指定位销 LT-JQC-125SKA

订货号

重量（kg）（每套2个）

材质

最低/最高环境温度（℃）

F23010032

0.1

42CrMo

5/130

说明：手指快换装置的使用数量根据机械手的数量及类型确定，手指定位销的使用数量根据机械手的手指数量确定。

LT-JQC-160SK系列

手指快换装置 LT-JQC-160SKB LT-JQC-160SKB-P

订货号

锁紧方式

重量（kg）（不含定位销）

最大允许扭矩载荷（N.m）

最大允许力（Fx/N）

最低/最高环境温度（℃）

F23010047

手动按压

0.43

305

5350

5/130

F23010038

扳手拧动

0.44

305

5350

5/130

手指定位销 LT-JQC-160SKA

订货号

重量（kg）（每套2个）

材质

最低/最高环境温度（℃）

F23010039

0.15

42CrMo

5/130

说明：手指快换装置的使用数量根据机械手的数量及类型确定，手指定位销的使用数量根据机械手的手指数量确定。

訂貨號

鎖緊方式

重量（kg）（不含定位銷）

最大允許扭矩載荷（N.m）

最大允許力（Fx/N）

最低/最高環境溫度（℃）

訂貨號

重量（kg）（每套2個）

材質

最低/最高環境溫度（℃）

說明: 手指快換裝置的使用數量根據機械手的數量及類型確定，手指定位銷的使用數量根據機械手的手指數量確定。

訂貨號

鎖緊方式

重量（kg）（不含定位銷）

最大允許扭矩載荷（N.m）

最大允許力（Fx/N）

最低/最高環境溫度（℃）

訂貨號

重量（kg）（每套2個）

材質

最低/最高環境溫度（℃）
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LT-JQC-50SK系列

手指快换装置 LT-JQC-50SKB LT-JQC-50SKB-P

订货号

锁紧方式

重量（kg）（不含定位销）

最大允许扭矩载荷（N.m）

最大允许力（Fx/N）

最低/最高环境温度（℃）

F23010041

手动按压

0.03

13

345

5/130

F23010036

扳手拧动

0.025

13

345

5/130

手指定位销 LT-JQC-50SKA

订货号

重量（kg）（每套2个）

材质

最低/最高环境温度（℃）

F23010037

0.005

42CrMo

5/130

说明：手指快换装置的使用数量根据机械手的数量及类型确定，手指定位销的使用数量根据机械手的手指数量确定。

LT-JQC-64SK系列

手指快换装置 LT-JQC-64SKB LT-JQC-64SKB-P

订货号

锁紧方式

重量（kg）（不含定位销）

最大允许扭矩载荷（N.m）

最大允许力（Fx/N）

最低/最高环境温度（℃）

F23010044

手动按压

0.045

28

505

5/130

F23010043

扳手拧动

0.04

28

505

5/130

手指定位销 LT-JQC-64SKA

订货号

重量（kg）（每套2个）

材质

最低/最高环境温度（℃）

F23010042

0.011

42CrMo

5/130

说明：手指快换装置的使用数量根据机械手的数量及类型确定，手指定位销的使用数量根据机械手的手指数量确定。

LT-JQC-80SK系列

手指快换装置 LT-JQC-80SKB LT-JQC-80SKB-P

订货号

锁紧方式

重量（kg）（不含定位销）

最大允许扭矩载荷（N.m）

最大允许力（Fx/N）

最低/最高环境温度（℃）

F23010046

手动按压

0.07

62

1070

5/130

F23010035

扳手拧动

0.08

62

1070

5/130

手指定位销 LT-JQC-80SKA

订货号

重量（kg）（每套2个）

材质

最低/最高环境温度（℃）

F23010034

0.022

42CrMo

5/130

说明：手指快换装置的使用数量根据机械手的数量及类型确定，手指定位销的使用数量根据机械手的手指数量确定。

LT-JQC-100SK系列

手指快換裝置 LT-JQC-100SKB LT-JQC-100SKB-P 

F23010040

手動按壓

0.13

104

1950

5/130

F23010031

板手擰動

0.13

104

1950

5/130

手指定位銷 LT-JQC-100SKA

F23010030

0.05

42CrMo

5/130

LT-JQC-125SK系列

手指快換裝置 LT-JQC-125SKB LT-JQC-125SKB-P 

F23010045

手動按壓

0.21

220

2810

5/130

F23010033

板手擰動

0.22

220

2810

5/130

手指定位銷 LT-JQC-125SKA

F23010032

0.1

42CrMo

5/130

LT-JQC-160SK系列

手指快換裝置 LT-JQC-160SKB LT-JQC-160SKB-P 

F23010047

手動按壓

0.43

305

5350

5/130

F23010038

板手擰動

0.44

305

5350

5/130

手指定位銷 LT-JQC-160SKA

F23010039

0.15

42CrMo

5/130

說明: 手指快換裝置的使用數量根據機械手的數量及類型確定，手指定位銷的使用數量根據機械手的手指數量確定。

訂貨號

鎖緊方式

重量（kg）（不含定位銷）

最大允許扭矩載荷（N.m）

最大允許力（Fx/N）

最低/最高環境溫度（℃）

訂貨號

重量（kg）（每套2個）

材質

最低/最高環境溫度（℃）

說明: 手指快換裝置的使用數量根據機械手的數量及類型確定，手指定位銷的使用數量根據機械手的手指數量確定。

訂貨號

鎖緊方式

重量（kg）（不含定位銷）

最大允許扭矩載荷（N.m）

最大允許力（Fx/N）

最低/最高環境溫度（℃）

訂貨號

重量（kg）（每套2個）

材質

最低/最高環境溫度（℃）

說明: 手指快換裝置的使用數量根據機械手的數量及類型確定，手指定位銷的使用數量根據機械手的手指數量確定。

訂貨號

鎖緊方式

重量（kg）（不含定位銷）

最大允許扭矩載荷（N.m）

最大允許力（Fx/N）

最低/最高環境溫度（℃）

訂貨號

重量（kg）（每套2個）

材質

最低/最高環境溫度（℃）
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LT-JQC-200-P

LT-JQC-200B-P

0.77

510

6110

5/130

      手指快換裝置

       重量（kg）（不含定位銷）

 最大允許扭矩載荷（N.m）

最大允許力（Fx/N）

最低/最高環境溫度（℃）

0.62

42CrMo

5/130

1.35

880

9330

5/130

0.32

42CrMo

5/130

重量（kg）（每套2個）

材質

最低/最高環境溫度（℃）

手指定位銷 LT-JQC-200A-P

LT-JQC-240-P

LT-JQC-240B-P

LT-JQC-240A-P

LT-JQC-300-P

LT-JQC-300B-P

LT-JQC-300A-P

1.8

1220

12420

5/130

0.79

42CrMo

5/130

领航·服务网络一览

SERVICE NETWORK

合肥办事处：

安徽省合肥市蜀山区经开区笔峰路与壶天路交口融科城2号楼1单元

上海分公司：

上海市嘉定区泰业街150弄7号3层J

武汉办事处：

武汉市洪山区东湖新技术开发区华师园北路6号腾睿大厦B座11楼

济南办事处：

山东省济南市市中区经一路88号明珠商务港12层

广州办事处：

广州市番禺区钟村汉兴二街45号时代E-PARK 1806室

河北办事处：

保定市莲池区灵雨寺街300号

天津办事处：

天津市东丽区万新街道雪莲路16号京津国际文化创意产业园

长春办事处：

长春市绿园区景阳大路3333号

沈阳办事处：

沈阳市浑南区创新路155号沈阳国家大学科技城

重庆办事处：

重庆市鱼嘴镇拓新时代大厦A座13层

成都办事处：

成都市武侯区科华街10号川大科技展业大厦6层

广州

武汉

济南

天津

重庆
合肥

上海

成都

长春

沈阳

非洲

大洋洲

南美洲南美洲

北美洲

亚洲

欧洲

郑州

河北

郑州总公司：

郑州市二七经济技术开发区郑投科技创新园11幢

說明: 手指快換裝置的使用數量根據機械手的數量及類型確定，手指定位銷的使用數量根據機械手的手指數量確定。

說明: 手指快換裝置的使用數量根據機械手的數量及類型確定，手指定位銷的使用數量根據機械手的手指數量確定。

      手指快換裝置

       重量（kg）（不含定位銷）

 最大允許扭矩載荷（N.m）

最大允許力（Fx/N）

最低/最高環境溫度（℃）

重量（kg）（每套2個）

材質

最低/最高環境溫度（℃）

手指定位銷

說明: 手指快換裝置的使用數量根據機械手的數量及類型確定，手指定位銷的使用數量根據機械手的手指數量確定。

      手指快換裝置

       重量（kg）（不含定位銷）

 最大允許扭矩載荷（N.m）

最大允許力（Fx/N）

最低/最高環境溫度（℃）

重量（kg）（每套2個）

材質

最低/最高環境溫度（℃）

手指定位銷




