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產生最大夾持力（雙指夾持）的立方體寬度、圓柱體外徑（多指夾持）、方孔寬度（雙指內漲）或圓孔內徑（多指內漲）。
標準工況下理想工件的理論負載，僅供參考與對比。實際負載能力受工件表面結構與粗糙度影響。
工作氣壓與工件表面粗糙度會影響壽命。請配置 Rochu 控制單元，請勿超過安全氣壓。
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喙形模組

備註說明

內漲力

理想外夾工件尺寸 

理想內漲工件尺寸 

安全氣壓

理論外夾負載 

理論內漲負載 

接觸耐溫使用壽命接頭螺紋

內漲範圍

外夾力外夾範圍

規格參數表

重量重量

/ 軟體喙爪
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DAL-3GN20[H]/S 
側通H型

DAC-3GN20[H]/S 
直通H型

2

9.5g 20.5g

φ

22.5

0 -0.05
0

Φ10.3
Φ17.8

 

 
 

M

M2.

5

5
5

2.6

—

0-90g

<220℃

—

5mm

<120kPa

—

0-1.2N

1.5 million times

—

2-20mm

M5

D

BMC Straight Fitting Installation BML Side Fitting Installation

Scara Robotic Arm Installation Robotic Arm Flange Side Fitting Installation

Rigid Connection Installation Buffer Installation Matrix Installation

Precise Positioning Installation Installation of Optical Fiber Sensors

26.5

M5

φ6

27

32.5

M5

M5
φ10

1

+0.0520 +0.02

+0.1φ5.1 0.0

PN-CW5W5L

φ6φ6

φ6

SMP-13

CM-RM558M5

(Optional)

(Optional)
CM-S04 (Optional)

CM-RM525M5
(Optional)

φ6mm Air pipe

φ20mm Scara Robotic Arm

FCM-S20N5 (Optional)

FCM-S01(Optional)

Six Axis Robitic Arm

Flexible Probe SE-FP31

Fiber Optic Amplifier SE-OF45N

(Optional)

(Optional)

φ6

φ10.1

產品特點
- 指尖正壓張開、負壓（真空）夾緊。內指間距 G 與外指間距 D 可透過工作氣壓進行調節。建議搭配 
Soft Touch 驅動器使用。

- 適用於複雜外形的工件。可根據工件幾何形狀設計客製化指尖，並透過軟體夾爪上的螺紋孔進行安
裝。客製化指尖可選用塑膠或金屬等剛性材料。
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DAC-3GN20[H]/S
Direct-through H

DAL-3GN20[H]/S
Side-through H 

B-3GN20[H]/S

TypeType

9.5g 20.5g

φ2

22.5

0 0
- .050

Φ10.3
Φ17.8

M2.

M5

5
5

2.6

—

0-90g

<220℃

—

5mm

<120kPa

—

0-1.2N

1.5 million times

- Fingertips open under positive pressure and clamp under vacuum.The inner fingertip

—

2-20mm

M5

 distance G and outer 
fingertip distance D can be adjusted by working air pressure.It is recommended to use with a Soft Touch 
driver.

- Suitable for workpieces with complex shapes. Profiled fingertips tailored to the workpiece geometry can be 
designed and installed via the threaded holes on the soft gripper fingers. The profiled fingertips can be 
made of rigid materials such as plastic or metal, selected according to the workpiece requirements.

G
D

DAC 直通接頭安裝 DAL 側通接頭安裝

SCARA 機械手臂安裝 六軸機械手臂法蘭側通安裝

剛性連接安裝 緩衝連接安裝

精準定位安裝 光纖感測器安裝

26.5

M5

φ6

27

M

32.5

5

M5
φ10

1

0 .2 +0 05
+0.02

φ 0.15.1 +
0.0

光纖固定螺栓

φ φ66

φ6

SMP-13 固定支架
（選配）

φ6mm 氣管

CM-RM525M5 轉接件
（選配）

CM-S04 緩衝桿
（選配）CM-RM558M5 連接桿

（選配）

φ20mm SCARA 機械手臂 FCM-S01 法蘭轉接件（選配）

FCM-S20N5 安裝件（選配）

六軸機械手臂

SE-FP31 柔性探頭（選配） 

SE-OF45N 光纖放大器（選配）

φ6

φ10.1




