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多軸同步控制与高精度响应
支持EtherCAT总線控制，实现多軸ns級同步，确保高精度运动控制。具備3.5kHz速度环高响应，有效抑制抖动，
适用于多种电机类型（如伺服电机、直線电机、音圈电机等），並支持多种編码器協議（如 BissC、SSI、Endat 等），
高达 24bit 高精度反饋。

自整定免調試与智能辨識
智能算法、现场調試更简单，節省 60% 調試时間，具備負載、惯量、齒槽力、摩擦力等自动辨識功能，刚性表自适应，
减少調試时間，提升系統稳定性。电机参数集成，简化安装与配置流程，适用于多种应用场景。

高精力控与誤差补偿
采用硬件电流环和高精度电流采样，支持軟着陆功能，有效补偿导軌、弹簧、电机齒槽力等机械誤差，高精力
控算法，輕松 0.01N，全行程智能 1g 精度控制。

多种控制模式与扩展性
支持位置、速度、力矩及混合模式，满足多样化控制需求。多軸立式並排扩展設計，支持三倍过載，适应复杂
应用场景。同时，提供多种控制協議可选（如 EtherCAT、RS485、EtherNet/IP、CC-Link 等），增強系統兼容
性与灵活性。

大寰机器人伺服驅动器，具有先进的技术特点和广泛的适用性。它采用 EtherCAT 双軸一体設計，能够适应多
种类型电机，为不同的应用场景提供了強大的动力支持。

产品特点

伺服驅动器

产品型号 可控制的軸数 支持控制方法 参考頁面

SAC-S 1 I/O，脈冲 (24V)，ModbusRTU RS485 P29-30

P31-32

P33-36

SAC-N 1 I/O，脈冲(24V)，ModbusRTU RS485

SAC2-NP1 1
EtherCAT通訊，标准CIA402協議，位置式、

速度式、力矩模式及混合模式

SAC-NP4 4

P37-38

P41-42

SAC-N2 2 EtherCAT，IO

P39-40SAC-NP2 2 EtherCAT，IO

EtherCAT，IO
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SAC-S

选型方式

K 24VS 简化版

单軸控制器
Single Axis Controllor

A1 增量式ABZ+
单圈絕对式SSI03 3A

SAC 03 A1KM1S

控制器系列号 电压 額定电流 編码器接口通訊協議类型

M2

M1
ModbusRTU
(RS485)+IO(NN)

ModbusRTU
(RS485)+IO(PP)

技术参数

輸出电流 3 A(額定)/9 A(峰值）

运行环境
輸入电压 24 V DC ± 10%

0~40°C，85% RH以下

IP 20

推荐使用环境

防护等級

重量 150 g

性能参数
可控制軸数量

支持控制方法

1

I/O，脈冲 (24V)，ModbusRTU RS485
16

20 PIN 连接座

8进8出

RS485(Modbus-RTU)

光耦

100 Kpps

可支持

不支持

最大点位数量
I/O及脈冲连接座子

I/O数量

調試協議

脈冲类型

最大脈冲頻率

抱閘控制

力控閉环控制

*导軌卡扣为行业标准尺寸，用螺丝方式安装时可拆卸

*

95

79

874

8

26

2- 4.50 Through

6
5

6
3

75.57

1

2

3

4

5

接口图

供电，泄放，急停，PE接口:
逻輯电源供电接口，供給內部逻輯电路、抱閘和一些外部接口
电机电源供电接口，供給电机动力
PE（外壳）接口
急停控制接口

執行器接口:
连接电缸執行器，包含电机动力線，
編码器線和抱閘線接口

指示灯:
电源灯与状态灯

RS485接口:
用于調試，控制，监控

I/O及脈冲 (24V)接口:
20PIN连接座，包含I/O接口和脈冲 (24V)輸入接口
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SAC-N

选型方式

K 24V
N 标准版

单軸控制器
Single Axis Controllor

A1 增量式ABZ+
单圈絕对式SSI

03 3A

10 10A

SAC 03 A1KM0N

控制器系列号 电压 額定电流 編码器接口通訊協議类型

M0
ModbusRTU(RS485)
+Pulse+IO(NPN/PNP 兼容）

运行环境

輸出电流

輸入电压

3 A(額定) / 9 A(峰值）,10 A(額定) / 25 A(峰值)

0~40°C，85% RH以下

IP 20 防护等級

重量 300 g

性能参数
可控制軸数量
支持控制方法

1

I/O，脈冲(24V)，ModbusRTU RS485

64

40 PIN 连接座
16进16出
RS485(Modbus-RTU)

光耦

100 Kpps

可支持

可支持

最大点位数量
I/O及脈冲连接座子

I/O数量

調試協議

脈冲类型

最大脈冲頻率

抱閘控制

力控閉环控制

1

2

3

4

5

6

7

8 供电，泄放，PE接口:
逻輯电源供电接口，供給內部逻輯电路、
抱閘和一些外部接口
电机电源供电接口，供給电机动力
PE（外壳）接口

急停:
急停控制接口

电机接口:
连接电缸的电机UVW及PE

反饋及抱閘接口:
连接电缸編码器和电缸抱閘

传感器接口:
接力传感器

RS485接口:
用于調試，控制，监控

指示灯:
电源灯与状态灯

I/O及脈冲 (24V)接口:
40PIN牛角座，包含I/O接口和脈冲 (24V)輸入接口

*导軌卡扣为行业标准尺寸，用螺丝方式安装时可拆卸

24 V DC ± 10%

推荐使用环境

*

8
5

2

125

141

133

1
05

2- 4.50 Through

4-C3

2
6

接口图

技术参数
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SAC2-NP1-EC

选型方式

A 24V ~72V DC

1 1軸NP 进阶版

单軸标准驅动器
Single Axis Drive

A2 增量式/絕对值/
ABZ+HALL

03 3A

10 10A

SAC2 03 A2AECNP1

驅动器    系列号 額定电压 額定电流 編码器接口控制方式类型

EC EtherCAT

接口图

技术参数

編码器

过載

支持ABZ+HALL/BissC/SS1/多摩川/ABZ

散热板固定，立式

基础参数
可控制的軸数

控制方式

1

EtherCAT通訊，标准CIA402協議，
位置式、速度式、力矩模式及
混合模式

24VDC/36VDC/48VDC/60VDC/72VDC

8路輸入，4路輸出，NPN/PNP

2路輸入，0-10V，12bit

支持常見电压等級

24V~72V(士20%波动保护电压範围)电源額定电压

9 A 30 A輸出峰值电流

3 A 10 A輸出額定电流

BLDC、直線电机、音圈电机、PMSM等电机类型

数字IO通道

SAC2-NP1-EC-A-
03A2

SAC2-NP1-EC-A-
10A2

型号

105 mm×52 mm×45 mm尺寸
模拟量通道

3倍过載>2.5 s

安装方式

6 状态指示灯
（黃灯-电源，綠灯-运行，
紅灯-故障)

7 AIN
(模拟量輸入)

8 ENC
(編码器接口)

9 RS485/CAN-1
(通訊接口1)

10 USB
(Type-C調試接口)

11 EtherCAT OUT
(EtherCAT通訊輸出)

12 EtherCAT IN
(EtherCAT通訊輸入)

1 STO/ENCOUT
STO安全轉矩保护/分頻輸出

2 I/O
数字量輸入/輸出，脈冲方向控制

3 Motor
电机动力接口UVWPE，
泄放电阻接口RB)

4 Power
（直流电源輸入)

5 TEMP/BK
(温度采样/抱閘)

105

98.50

102 2-R1.10 Through

27

102

4
1

8

4-R1.10 Through
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SAC2-NP1-G

选型方式

A 24V ~72V DC

1 1軸NP 进阶版

单軸标准驅动器
Single Axis Drive

A2 增量式/絕对值/
ABZ+HALL

03 3A

10 10A

SAC2 03 A2AGNP1

驅动器系列号 額定电压 額定电流 編码器接口控制方式类型

G General

接口图

技术参数

編码器

过載

支持ABZ+HALL/BissC/SS1/多摩川/ABZ

散热板固定，立式

基础参数
可控制的軸数

控制方式

1

脈冲控制、 Modbus-RTU、 CANopen

24VDC/36VDC/48VDC/60VDC/72VDC

8路輸入，4路輸出，NPN/PNP

2路輸入，0-10V，12bit

支持常見电压等級

24V~72V(士20%波动保护电压範围)电源額定电压

9 A 30 A輸出峰值电流

3 A 10 A輸出額定电流

BLDC、直線电机、音圈电机、PMSM等电机类型

数字IO通道

SAC2-NP1-G-A-
03A2

SAC2-NP1-G-A-
10A2

型号

102 mm×52 mm×45 mm尺寸
模拟量通道

3倍过載>2.5 s

安装方式

6 状态指示灯
（黃灯-电源，綠灯-运行，
紅灯-故障)

7 AIN
(模拟量輸入)

8 ENC
(編码器接口)

9 RS485/CAN
(通訊接口1)

10 USB
(Type-C調試接口)

1 ENCOUT/STO
(編码器輸出/ST0安全轉矩保护)

2 I/O
数字量輸入/輸出，脈冲方向控制

3 Motor
电机动力接口UVWPE，
泄放电阻接口RB)

4 Power
（直流电源輸入)

5 TEMP/BK
(温度采样/抱閘)
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SAC-N2

选型方式

双軸控制器
Dual-axis Controller

U 24V，48VN 标准版 2 2軸 A1
增量式ABZ+
絕对式SSIA1

增量式ABZ+
绝对式SSI

03 3A

10 10A

03 3A

10 10A

SAC 03 A103 A1UECN 2

控制器系列号 額定电压 額定电流 編码器接口控制方式类型/軸数

EC EtherCAT

接口定义图

性能参数

最小EtherCAT周期

过載

200 us

4个以上

支持閉环控制

龍門控制 ns級同步

基础参数
可控制的軸数

支持控制方法

2

EtherCAT，IO

位置模式、速度模式、力矩模式、混合模式

24 V

24 V / 48 V

支持BissC\SSI\Endat\多摩川\ABZ

支持

ETHERCAT控制模式
逻輯电压

电机电压

9 A 18 A輸出峰值电流

3 A 10 A輸出額定电流

24 V，72 W
48 V，144 W

24 V，240 W
48 V，480 W

輸出額定功率

編码器

SAC-N2-EC-U-
03A1-03A1

SAC-N2-EC-U-
10A1-10A1

型号

179 mm×107.65 mm×29 mm尺寸

限位、回零、探針

3倍过載>2.5 s

支持

过流、过压、过热保护功能；STO功能

3.5 KHz

< 0.6 KG

IP20

0~55 ℃

支持23 bit

滤波器

自动調整增益
保护
速度环响应

重量
防护等級
使用环境温度

高精度編码器和采样

5

6

7

8

9

10

11

4

3

2

1 I/O: 
两个軸的I/O，
复用脈冲接口，带24Vdc电源

EtherCAT_IN: 
总線通訊輸入接口

EtherCAT_OUT: 
总線通訊輸出接口

Power:
电机电源、逻輯电源輸入、
泄放制动电阻接口

Motor1: 
軸1电机动力接口UVWPE，
电机抱閘接口

Motor2: 
軸2电机动力接口UVWPE，
电机抱閘接口

Encoder1: 
軸1編码器接口

Encoder2: 
軸2編码器接口

USB: 
Type-C調試接口

Display: 
状态面板

RS485/STO: 
RS485接口及STO安全轉矩保护，
带24Vdc电源

技术参数

1
0
6
.
5
0

3
1
.
2
5

4
5

169

179

4- 5.50贯穿

159

167 2- 5贯穿

29

25

注：此型号退市中，可用SAC-NP2替代，具体差异請咨詢銷售。
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SAC-NP2

选型方式

双軸驅动器
Dual-axis Drive

U 24V，48VNP 进阶版 2 2軸 A2A2
增量式/絕对值/
ABZ+HALL

增量式/絕对值/
ABZ+HALL

03 3A

10 10A

03 3A

10 10A

SAC 03 A203 A2UECNP 2

驅动器系列号 額定电压 額定电流 編码器接口控制方式类型/軸数

EC EtherCAT

接口定义图

性能参数

最小EtherCAT周期

过載

200 us

4个以上

支持閉环控制

龍門控制 ns級同步

基础参数
可控制的軸数

支持控制方法

2

EtherCAT，IO

位置模式、速度模式、力矩模式、混合模式

24 V

24 V / 48 V

支持BissC\SSI\Endat\多摩川\ABZ

支持

ETHERCAT控制模式
逻輯电压

电机电压

9 A 18 A輸出峰值电流

3 A 10 A輸出額定电流

24 V，72 W
48 V，144 W

24 V，240 W
48 V，480 W

輸出額定功率

編码器

SAC-NP2-EC-U-
03A2-03A2

SAC-NP2-EC-U-
10A2-10A2

型号

179 mm×107.65 mm×29 mm尺寸

限位、回零、探針

3倍过載>2.5 s

支持

过流、过压、过热保护功能；STO功能

3.5 KHz

< 0.6 KG

IP20

0~55 ℃

支持23 bit

滤波器

自动調整增益
保护
速度环响应

重量
防护等級
使用环境温度

高精度編码器和采样

5

6

7

8

9

10

11

4

3

2

1 I/O: 
两个軸的I/O，
复用脈冲接口，带24Vdc电源

EtherCAT_IN: 
总線通訊輸入接口

EtherCAT_OUT: 
总線通訊輸出接口

Power:
电机电源、逻輯电源輸入、
泄放制动电阻接口

Motor1: 
軸1电机动力接口UVWPE，
电机抱閘接口

Motor2: 
軸2电机动力接口UVWPE，
电机抱閘接口

Encoder1: 
軸1編码器接口

Encoder2: 
軸2編码器接口

USB: 
Type-C調試接口

Display: 
状态面板

RS485/STO: 
RS485接口及STO安全轉矩保护，
带24Vdc电源

技术参数

1
0
6
.
5
0

3
1
.
2
5

4
5

169

179

4- 5.50贯穿

159

167 2- 5贯穿

29

25
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SAC-NP4

选型方式

四軸标准驅动器
Four-axis Drive

U 24V，48VNP 进阶版

4 4軸

SAC 03 A3 03 A3 03 A303 A3UECNP 4

驅动器系列号 电压 額定电流

軸1 軸2 軸3 軸4

編码器接口通訊協議类型/軸数

EC EtherCAT

03 3A

10 10A

A3 增量式/BISS-C/多摩川/ABZ+HALL

A4 增量式/SSI/ABZ+HALL

03 3A

10 10A

A3 增量式/BISS-C/多摩川/ABZ+HALL

A4 增量式/SSI/ABZ+HALL

A3 增量式/BISS-C/多摩川/ABZ+HALL

A4 增量式/SSI/ABZ+HALL

A3 增量式/BISS-C/多摩川/ABZ+HALL

A4 增量式/SSI/ABZ+HALL

03 3A

10 10A

03 3A

10 10A

接口定义图

性能参数

最小EtherCAT周期

过載

1ms

4个以上

支持閉环控制

龍門控制 ns級同步

基础参数
可控制的軸数

支持控制方法

4

EtherCAT，IO

位置模式、速度模式、力矩模式、混合模式

24 V

24 V / 48 V

A3   增量式/BISS-C/多摩川/ABZ+HALL

A4   增量式/SSI/ABZ+HALL

支持

ETHERCAT控制模式
逻輯电压

电机电压

9 A 30 A輸出峰值电流

3 A 10 A輸出額定电流

24 V，72 W
48 V，144 W

24 V，240 W
48 V，480 W

輸出額定功率

編码器

SAC-NP4-EC-U-03A3-03A3-03A3-03A3

SAC-NP4-EC-U-10A3-10A3-10A3-10A3

SAC-NP4-EC-U-03A4-03A4-03A4-03A4

SAC-NP4-EC-U-10A4-10A4-10A4-10A4

型号

179 mm×119.3 mm×50 mm尺寸
限位、回零、探針

3倍过載>2.5 s

支持

过流、过压、过热保护功能；STO功能

3.5 KHz

< 0.6 KG

IP20

0~55 ℃

支持23 bit

滤波器

自动調整增益
保护
速度环响应

重量
防护等級
使用环境温度

高精度編码器和采样

1 I/O_Axis 3&4
两个軸的I/O，
复用脈冲接口，带24Vdc电源 10 I/O_Axis 1&2

两个軸的I/O，
复用脈冲接口，带24Vdc电源

11 Display
(状态面板)

12 USB
(Type-C調試接口)

13 Encoder2
(軸2編码器接口)

14 Encoder1
(軸1編码器接口)

15 Motor2
(軸2电机动力接口UVWPE，
电机抱閘接口)

16 Motor1
(軸1电机动力接口UVWPE，
电机抱閘接口)

17 Power_Axis 1&2
(軸1&軸2电机电源、 逻輯电源輸入、 
泄放制动电阻接口)

2 RS485 STO 0/24V
(RS485接口及STO安全轉矩保护带24Vdc电源)

3 EtherCAT_OUT
(总線通訊輸出接口)

4 EtherCAT_IN
(总線通訊輸入接口)

5 Encoder4
軸4編码器接口

6 Encoder3
(軸3編码器接口)

7 Motor4
(軸4电机动力接口UVWPE, 电机抱閘接口)

8 Motor3
(軸3电机动力接口UVWPE，电机抱閘接口)

9 Power_Axis 3&4
(軸3&軸4电机电源、 逻輯电源輸入、 泄放制动电阻接口)

技术参数

179

167

159

2-R2.50 Through

2
5

5
0

4

169

1
0
6
.
5
0

3
.
5
0

4-R2.75 Through

3
1
.
2
5

4
5




