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VLM（F）-50C-10

VLM 系列
圆形音圈執行器

产品特点

安装方式

應用場景

設計精巧
高速响应
参数可調

軟着陆
高力控精度
智能算法加持

断电保护
长使用壽命

VLM-50C-10 圆形音圈執行器，
設計結构精巧細致，外形尺寸仅
55 x 53.5 x 105 mm;产品速度、
推力、位置参数可調，可实现高
頻高精度要求的复杂动作。

智能軟着陆功能輕柔接触物品，
避免物品损伤;內置力传感器，
同时智能算法加持可实现±1g閉
环力控;內置高精度光柵編码
器，位置精度可达微米級。

VLM具備小体积和高
性能的特点，內置压
力传感器实现高精度
閉环力控，可应用于
手机按鍵检测、鍵盘
检测、晶圆清洗力控
按压等自动化场景。

內置磁力弹簧，避免电机軸在垂
直运行中断电掉下;采用国际一
流品牌的交叉滚柱导軌正常使用
壽命可达数幹万次。

使用产品背部螺孔进行安装

安装方向：
   水平方向
   垂直安装出軸向下
   垂直安装出軸向上
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VLMF-50C-10
圆形音圈執行器
DIRECT DRIVE LINEAR MODULE

选型方式
产品
系列号

Series

Thickness

(mm)

厚度
Stroke

(mm)

行程
Voltage

(V)

电压
Encoder

編码器

VLM 50 C 10 H0 24U

出線方式

B

50 厚度50mm

C 交叉滚柱导軌

10 有效行程10mm 24U 主推24V，可兼容48V

無 不带力传感器

F  带力传感器

技术参数

技术尺寸图

建議負載 50 g以内

工作电压

持續电流 1.0 A

峰值电流

維护周期

防护等級

推荐工作环境

3.0 A

24 V DC ±10%

IP 40

0~40℃, 85% RH以下

符合国际标准 CE, FCC, RoHS

参考《大寰音圈執行器維护保养手册》

运行环境

机械参数

峰值推力

持續推力*

传感器量程 无 2 kg 1 kg 0.5 kg

力控精度*
±1 g ±0.5 g ±0.3 g

力常数

最高速度

总行程

直線行程分辨率 1um（磁編）
0.1um（光編）

直線重复定位精度 ±5um（磁編） 

整体質量 650g

动子質量 240g

尺寸 104.5 x 55 x 53.5 mm 105 x 55 x 53.5 mm

10 N

9.9 N/A

0.8m/s

10mm

30 N

性能参数 VLM-50C-10 VLMF-50C-10

智能反饋 参数可調 长壽命

行程位置点(mm)

电
机
推
力
 （

N）

推力-位移曲線

1
9.0

9.5

10.0

10.5

11.0

13.0

13.5

14.0

11.5

12.0

12.5

2 3 4 5 6 7 8 9 10

1.0A

*① 无保护弹簧时电机出力；
*② 建議負載下的参考值，实际力控精度与負載代銷、运动節拍等相关，
如需更高精度，請咨詢大寰技术人员；

力传感器
量程

Interface
Location

Interface
Location

注： 配件包选型
a、不带力传感器填“0”
b、高采样率放大器为进口品牌， 采样頻率最高支持4800HZ，
通用型放大器为国产品牌，采样頻率最高支持1920HZ。

H1

H0

HN20

M2 磁編1 µm

光編0.5 µm

光編0.1 µm

光編20 nm

1

0

2

N 无配件包

配件包(不带IO線)

配件包(带IO線)
+高采样率放大器
配件包(带IO線)
+通用型放大器

S20 1

不带力传感器不填

量程0.5kg

無

S05

Accessories

Bag

配件包* 

M
SAC2-NP1

（大寰单軸）

Y
SAC-NP2

（大寰双軸）

Z
SAC-NP4

（大寰四軸）

L1 直出 1m

L3 直出 3m

L5 直出 5m

L7 直出 7m

L10 直出 10m

驅动器/
線纜

Drive /Cable

M  L1

量程1 kgS10

量程2 kgS20

尾端出線

正面出線

B

S

LX 无配線

①

②

±2um（光編）  

20g~250g: ±5g

250g~1000g: ±2%

0.5um（光編）
0.02um（光編）




